


IT: Azionamenti corsa MC55/24 « MC55/115 « MC55/230 « MC55Y « MC65/24 « MC65/115 « MC65/230 - MC65Y
ES: Propulsores de elevacion MC55/24 « MC55/115 « MC55/230 « MC55Y « MC65/24 « MC65/115 « MC65/230 - MC65Y
PT: Propulsores de curso MC55/24 « MC55/115 « MC55/230 « MC55Y « MC65/24 « MC65/115 « MC65/230 « MC65Y

Istruzioni di montaggio abbreviate

Pericolo

« Queste istruzioni di montaggio abbreviate
non sostituiscono le istruzioni di
montaggio dettagliate, che possono

_ essere richieste al fabbricante.

) « Solo personale qualificato puo scollegare
I'azionamento corsa secondo la DIN VDE
prima di lavori di manutenzione o di
riparazione.

I. Montaggio

« Piazzare I'attuatore con la traversa (2) sul collo della
valvola (19)

« Inserire l'archetto (28), tirare in alto lo stelo della valvola
(18) tramite I'aiuto di montaggio (23) finché lo stelo della
valvola (18) innesti nell'accoppiamento (6)

 Fissare la traversa (2) tramite le viti (428) 13 e dischi
di sicurezza (311) sul collo della valvola (19)

Il. Posizione di montaggio

¢ Gli attuatori sono previsti per I'uso all'interno. Per
I'uso all'esterno vi preghiamo di rivolgervi alla TA
Hydronics/TA Heimeier.

* In sistemi di raffreddamento i tubi di collegamento
siccome la valvola devono essere isolati contro
diffusione.

Ill. Cambio tra azionamento [A] automatico e
[Blmanuale

IV. Schema elettrico

V. Complessivo dei ponti ad innesto

JP1 Segnale di ingresso
Y=0..10VDCo0O..20mA

IER=| Segnale di ingresso
Y=2..10VDCo4..20mA

JP2 Posizione finale = stelo di
azionamento estratto

] Posizione finale = stelo di
azionamento ritirato

JP3|F g  Tempo diimpostazione 9 s/mm
Tempo di impostazione 5 s/mm

JP4 Funzionamento
ordinario

Segnale di ingresso e
di uscita (Y,X)

[0E Esercizio inverso

Segnale di ingresso e
di uscita (Y,X)

JP5 o Il jumper deve sempre essere
innestato per poter garantire

I'esercizio.
JP6 Segnale diingresso Y (mA)
[mE Segnale diingresso Y (V DC)
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JP1

@ o Sinal de entrada
Y=0..10VDCouO...20 mA

[0 o] Sinal de entrada
Y=2..10VDCou4...20 mA

JP2

Posigéo final = fuso actuador fora
ERE Posicéo final = fuso actuador dentro

JP3

Tempo de regulagem 9 s/mm
ElE. Tempo de regulagem 5 s/mm

JP4

Curso Funcionamento normal
i Sinal de entrada e de

$ saida (Y,X)

Funcionamento
invertido
X Sinal de entrada e de

Y saida (Y, X)

JPS |i5— 5 A pontagem tem que estar sempre
encaixada para poder garantir o
funcionamento.

JP6 Sinal de entrada Y (mA)

Sinal de entrada Y (VDC)



















