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Na modulovanu regulaciu
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~MO TM

Proporcionalny termoelektricky pohon, ktory pri pouziti spolu s
TA-Modulatorom, TBV-CM, poskytuje mimoriadne presnu plynult
regulaciu a vysoku triedu krytia. Pri pouziti spolu s termostatickymi
ventilmi poskytuje presnejSiu reguléciu teploty v miestnosti ako
regulacia On/Off. DIhu zivotnost zabezpecuije jedinecny dizajn. Indikator
polohy je viditelny zo vSetkych stran a umoznuje jednoduchu obsluhu.
Vysoka uzatvaracia sila zvySuje spolahlivost.

KlGcové viastnosti

> Automatické prispésobenie
aktualnemu zdvihu ventilu

Pre optimalnu charakteristiku regulacie.

> Automatické prispésobenie
riadiaceho signalu podla zapojenia
Len jeden model pre vSetky bezné
riadiace signaly.

> Velka uzatvaracia sila a dlhy zdvih
Pre spolahliva funkciu.

> Indikator polohy viditelhy zo
vSetkych stran
Pre jednoduchu obsluhu.

Technicky popis

Oblast pouzitia:

Rychlost regulacie:

Trieda ochrany:

Na modulovanu reguléciu 30 s/mm I, EN 60730
Napajacie napitie: Uzatvaracia sila: Certifikat:
24 VAC +25% / -20% 125N CE, EN 60730-2-14
Frekvencia 50-60 Hz

Teplota: Kabel:

Spotreba energie:

Nabehova < 7 W

Pocgas prevadzky < 3 W

Nabehovy prud < 250 mA

Prud v pohotovostnom rezime/rezime
spanku < 25/2 mA

Riadiace napatie:

Automatické prispdsobenie riadiaceho
napétie podla zapojenia

0-10V/10-0 VDC

2-10V/10-2 VDC

R =100 kQ

Max. teplota okolia: 50°C

Min. teplota okolia: -5°C

Max. teplota média: 120°C
Skladovacia teplota: -25°C — +70°C

Zdvih:

4,7 mm;

poloha ventilu je viditelna vdaka indikatoru
polohy. S prispésobenim zdvihu ventilu.
Minimalny zdvih ventilu musi byt aspor 1
mm.

Dizka kébla: 0,8 m, 2 m alebo 5 m. 10 m
dizka kébla na vyZiadanie.

Pripojovaci kabel: 4 x 0,25 mm?

Koniec kébla je odizolovany v dizke 100
mm a kazdy drét kdbla v dizke 8 mm.
Volitelne bez halogénu, trieda odolnosti
voCi poziaru B2 , - s1a, d1, a1 podia EN
50575.

Pripojenie k ventilu:
Otoéna matica M30x1,5.

Trieda krytia:
IP54 v akejkolvek pozicii.

Teleso:
Plast odolny voci narazom PC/ABS, biela
RAL 9016.



Konstrukcia

Expanzny systém

Pruzina

PTC ohrievaci ¢lanok

Drazka na zachytenie “farebnych klipov” alebo Specialne
vytlaenych “partnerskych klipov”

Indikator polohy

Elektronicka doska

Snimaci systém pre automaticki detekciu zdvihu ventilu

Ao~

No o

Pouzitie

Termopohon EMO TM méze byt inStalovany v teplotnych a/
alebo ¢asovo zavislych riadiacich systémoch, napriklad:

Vykurovanie

Pre podlahové, stropné a radidtorové vykurovacie systémy
na individualnu regulaciu teploty v miestnosti alebo zénovu
regulaciu:

—  Byty, konferencné miestnosti, sklady, skoly, atd.

— Na regulaciu zmieSavania, hmotnostného prietoku atd.

Vzduchotechnika
Na reguléciu priestorovej teploty, napr. regulaciu prietoku teplej
vody cez ohrievace vzduchu.

Klimatizacia/Chladenie

Na reguléciu priestorovej teploty, napr. regulaciu prietoku
studenej vody z fan-coil jednotiek, stropnych chladiacich
systémov a pod.

Aj pri prisnych poziadavkach na presnost alebo pri procesne
riadenych systémoch mozno dosiahnut optimalne vysledky,
napr. centralna regulécia pre Siroko rozvetvené siete a riadiace
systémy v oblasti automatizacie budov.
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Funkcie

1. Princip funkcie pri uvadzani do prevadzky
Proces pre zjednodusené zobrazenie bez ventilu
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2. Princip funkcie s ventilom TBV-CM
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3. Princip funkcie so termostatickym ventilom Standard
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Automaticka detekcia typu

Ak su kable riadiaceho napatia zapojené podla potrebného typu
0-10V,10-0V,2-10V, 10 -2 V (pozri schému zapojenia),
EMO TM automaticky rozpozna pozadovanu funkciu pri zapnuti
napajania (Power On) riadiacej jednotky a pohonu (obr. 1).

Automatické prispésobenie zdvihu

Pocas pociatocnej prevadzky EMO TM spusti kratky
mechanicky reset ventilu zahriatim (R ON) expanzného systému
(obr. 1). Po faze ochladzovania (R OFF) sa expanzny systém
pohonu znovu zahreje a po uréitom ¢ase ddjde k rovhomernému
procesu otvarania. Prejde sa cely zdvih pohonu a zistuje sa
poloha zdvihu ventilu v zatvorenej polohe a Uplne otvorene;
polohe. To umozfuje urcit zdvih ventilu s vysokym rozliSenim.
Riadiace napatie z regulatora je priradené k efektivnemu zdvihu
ventilu v linearnom vztahu (obr. 1, 3).

Nastavenie zdvihu zabrafiuje nadmernému zdvihu EMO TM.
Tym sa skracuje ¢asovy posun na minimum a optimalizuju sa
regulacné charakteristiky (obr. 3).

Aby sa zabezpeCil trvaly spravny vztah medzi riadiacim napatim
a zdvihom ventilu, nastavenie zdvihu ventilu sa automaticky
opakuje kazdy mesiac (obr. 3).

Normalna prevadzka

V normalnej prevadzke EMO TM prispdsobuje zdvih ventilu
riadiacemu napatiu regulatora v spravnom pomere. Prislusné
medzipolohy zdvihu ventilu su presne riadené zapinanim a
vypinanim ohrevu expanzného systému (R PDM, obr. 2, 3).

Pohotovostny rezim

Ked'je pohon v zatvorenej polohe pre vSetky riadiace napétia,
spusti sa ,,pohotovostny rezim“ na 15 minut. V tomto rezime je
expanzny systém udrziavany na nizkoenergetickej, ale citlivej
prevadzkovej teplote, aby mohol reagovat na novu poZiadavku z
regulatora s minimalnym ¢asovym oneskorenim (obr. 2, pozri A).
Pocas pohotovostného rezimu je mozné, Ze ventil nie je Uplne
zatvoreny.

Rezim spanku

Tento rezim sa spusti, ked'sa skon&i pohotovostny rezim.
Expanzny systém nie je vyhrievany. EMO TM spusti normainu
prevadzku po ¢asovom oneskoreni, najneskér do 6smich
sekund po privedeni riadiaceho napétia z regulatora (obr. 2,
pozri B).



Pracovny rozsah

EMO TM je navrhnuty tak, aby vyhovoval vSetkym ventilom
a rozdelovacom podlahového vykurovania TA/HEIMEIER

s pripojovacim zavitom M30x1,5 k pohonu.

Pohon ma pracovny rozsah zodpovedajlci
X=11,10-15,80 mm.

Automaticka detekcia a indikacia zdvihu ventilu

zatvoreny otvoreny

closed

0-=1mm..<4,7mm

Montaz

Trieda krytia:

IP 54

EN 60529

IP 54

EN 60529

EN 60529
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Schéma zapojenia

GND (COM) >
24VAC (+25 %/-20 %) >
50-60 Hz; max 7W, nom 3W, min 0,1 W
Y4 (0/2..10VDC) >
(Rout < 100 kQ) -
Y4 (10...2 /o vDC) i
EMOTM nc nc
1861&" GND @ i
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| N Y4 O relow vt=o.tovpc| | vi=10.ovpc| | vt=2.10vbc [ | vi=10..2vDC
V*: é} =NC Ri (Y/GND) = 100 kQ (1 < 0,1 mA)
NC = bez pradu zatvoreny 1 Biely
n. c. = nepripojeny (prerezany alebo izolovany!) 2 Hnedy
3 Zeleny
4 /Ity
Tabul'ka pripojenia
Riadiace napatie GND (COM) 24 VAC Y1 Y]
biely hnedy zeleny zlty
1 2 3 4
0-10V X X X —/n.c.
10-0V X X —/n.c. X
2-10V X X X 24 VAC
10-2V X X 24 VAC X

Poznamky k projektovaniu

Kompatibilita regulatora *

Proporcionalne regulatory pouzivané v spojeni s EMO TM musia
mat vystupné napétie 0/2 V - 10 DC alebo 10V - 2/0 V a musia
byt vybavené vnutornym zatazovym odporom.

Pre regulatory bez vnutorného zatazového odporu (tzn. niektoré
izbové regulatory, DDC stanice a dvoj¢inné koncoveé stupne) je
potrebny externy odpor (vystup na GND). Berte do Uvahy max.
vystupny prud regulatora | . Odpor,  pril 2 mA =56 kQ/
>2 mA = 3,3 kQ; typ 0,25W.

Ochranné nizke napatie 24 V

Pre pozadované ochranné nizke napétie (SELV podla DIN
VDE 0100) je potrebné pouzit bezpecnostny oddelovaci
transformator podla EN 61558.

Dimenzovanie transformatora 24 V

Pre prevadzku s 24 V nizkym napatim je potrebny transformator,
ktory je v sulade s EN 60335 a ma dostatocnu kapacitu.

Pre dimenzovanie prikonu transformatora je potrebné vziat

do uvahy hodnotu prikonu v dobe zopnutia. To isté plati pre
rozmiestnenie spinacich kontaktov regulatorov izbovej teploty.
Minimalny vykon transformatora je dany:

suctom odberu EMO TM 24 V (v ndbehovej faze) navyse k suctu
odberovych kapacit izbového termostatu.



QD Mi TA

Dizka kabla
Aby sa dodrzali deklarov:clné doby otvarania pohonov, strata Pre v8eobecné dimenzovanie s medenymi vedeniami pouzite
napatia (v zavislosti od dizky kabla a prierezu) v prevadzkovej nasledujici Standardny vzorec:

. ] ) . : N
faze na privodnych vedeniach k pohonom nesmie prekroCit 4 %. Lmax.=1/n
L max.: max. dizka kébla v [m] (pozri “Schéma zapojenia”)
I: tabulkova hodnota v [m]

n: pocCet pohonov

Vedenie: Prierez: Dizka I: Poznamka:
Typ/nazov A 24V Aplikacia; porovnanie
[mm?] (m]
LiY/dvojzilovy kabel 0,34 38 zodpoveda @ 0.6 mm
Y(R)/zvon&ekovy drét 0,50 56 model Y(R) 2 x 0,8
HO3VVF/PVC sietovy kabel 0,75 84 neskryvat pod omietku
NYM/elektroinstalacny kabel 1,50 168 tiez pre NYIF 1.5 mm?
NYIF/plochy elektroinstalacny kabel 2,50 280 tiez pre NYM 2.5 mm?
Vzorovy vypocet
Hladané:

max. dizka kabla L max.

Dané:

Napétie U =24 V

Prierez vodic¢a A = 2 x 1.5 mm?
Hodnota v tabulke | = 168 m
Pocet pohonov n = 4

Riesenie:
Imax.=1/n=168m/4=42m

Produkty
24 VAC

Dizka kébla [m] Obj. &islo
EMO TM, NC (Normalne zatvoreny)

2 0,8 1868-00.500

© 2 1868-01.500
5 1868-02.500
EMO TM, NC (Normalne zatvoreny) - S kablom bez obsahu halogénov

M30x1.5 0,8 322041-50004

2 322041-50005
5 322041-50006
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Prislusenstvo

Ochranny kryt pre EMO T a EMO TM

Pre aplikacie s vysokym rizikom Obj. ¢islo
poskodenia (napr. verejné budovy, Skoly, Biela RAL 9016 1833-40.500
Skoélky atd.) a ako ochrana proti kradezi.
So zavitom M12x1,5 na montaz ochrannej
rurky. Dodavané bez chranicky a
skrutkovania.

Pripojenie k produktom od inych vyrobcov

Adaptér na montaz EMO T/EMO TM pre Vyrobca Obj. éislo

telesa ventilov od inych vyrobcov. Danfoss RA (@~20 mm) 9702-24.700

Standardné zavitové pripojenie M30x1,5. Danfoss RAV (@~34 mm) 9800-24.700
Danfoss RAVL (@=26 mm) 9700-24.700
Vaillant (@=30 mm) 9700-27.700
TA (M28x1,5) 9701-28.700
Herz (M28x1,5) 9700-30.700
Markaryd (M28x1,5) 9700-41.700
Comap (M28x1,5) 9700-55.700
Oventrop (M30x1,0) 9700-10.700
Giacomini (@=22,6 mm) 9700-33.700
Ista (M32x1,0) 9700-36.700
Uponor (Velta) 9700-34.700
- rozdelovag Euro-/Kompakt alebo ventil spiatocky 17
Uponor (Velta) 9701-34.700

- rozdelova& Provario

Pripojenie k vykurovacim telesam s integrovanymi ventilmi

Adaptér na montéaz EMO T/EMO TM s Model Obj. éislo
pripojenim M30x1.5 pre ventilové viozky Séria 2 9703-24.700
Série 2 alebo Série 3 so zvernym Séria 3 9704-24.700
spojom.

Standardné zavitové pripojenie M30x1,5.

ViSetky produkty, texty, fotografie a diagramy pouZzité v tomto dokumente mézu byt zmenené spolocnostou
IMI Hydronic Engineering bez predchadzajiceho upozornenia a udania dévodu. Pre aktualne informdcie o

- nasich produktoch a technickych datach, navstivte prosim stranky www.imi-hydronic.com.
Hydronic
i i 2305-38.483 SK EMO TM ed.7 10.2019
ngineering



