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Sitownik elektrotermiczny do regulacii proporcjonalnej moze byc
stosowany wraz z zaworami TA-Modulator i TBV-CM. Umozliwia
doktadng regulacje ptynng oraz posiada wysokiej klasy obudowe.

Stosowany wraz z zaworami termostatycznymi zapewnia doktadniejsza

regulacje temperatury w poréwnaniu do regulaciji On/Off. Unikalna
konstrukcja zapewnia diugi czas funkcjonowania. Wskaznik potozenia
widoczny z kazdej strony dla tatwiejszej diagnostyki. Duza sita
uruchamiania dodatkowo zwigksza jego niezawodnosc.

Wyrozniajgce cechy

> Automatyczne rozpoznanie skoku
zaworu
Dla optymalnej charakterystyki
sterowania.

> Funkcja samo rozpoznania rodzaju
sygnatu
Jeden model dla wszystkich
powszechnie spotykanych napie¢
sterowania.

> Duza sita uruchamiania oraz duzy
skok
Dla niezawodnego dziatania o
szerokim zakresie.

> Wskaznik potozenia widoczny z
kazdej strony
Dla tatwiejszej diagnostyki.

Dane techniczne

Zastosowanie:
Do regulacji sygnatem ptynnym
(modulowanym).

Napiecie zasilania:
24V AC +25% / -20%
Czestotliwosc 50-60 Hz

Pobér energii:

Uruchomienie < 7 W

Podczas ruchu < 3W

Prad w trybie gotowosci / uspienia
< 25/2 mA

Sygnat sterujacy:

Funkcja samo rozpoznania rodzaju
sygnatu

0-10V/10-0V DC
2-10V/10-2V DC

R =100 kQ

Predkos¢: Klasa ochrony:

30 s/mm I, EN 60730

Sita regulaciji: Certyfikat:

125N CE, EN 60730-2-14

Skok: Kable:

4,7 mm; widoczny wskaznik potozenia. Dhugos¢ kabla: 0,8 m, 2 mlub 5 m, 10 m
Automatyczne rozpoznanie skoku. na zapytanie.

Minimalny skok zaworu musi wynosic¢
1 mm.

Temperatura:

Max. temperatura otoczenia: 50°C

Min. temperatura otoczenia: -5°C

Max. temperatura medium: 120°C
Temperatura przechowywania: -25°C do
+70°C

Rodzaj ochrony:
IP 54 w kazdej pozycii.

Rodzaj przewodu: 4 x 0,25 mm?2.

Kabel jest pozbawiony otoczki o dt.

100 mm oraz kazdy drut jest bez otoczki
o dt. 8 mm.

Wersja bez halogenowa jako opcja, klasa
ogniowa B2 - s1a, d1, a1 zgodnie z

EN 50575.

Podiaczenie do zaworu:
Nakretka z gwintem M30x1,5

Obudowa:
Odporna na porazenia pradem PC/ABS,
biata RAL 9016.



1. Zespot rozprezny

2. Sprezyna

3. PTC element grzejny

4. Rowek dla umieszczenia kolorowego klipsu lub specjalnego
"partner klipsu”

5. Wskaznik potozenia

6. Ptytka elektroniczna

7. Ukfad czujnikdow do automatycznego wykrywania skoku
zaworu

Zastosowanie

Sitownik grzewczy EMO TM mozna instalowa¢ w uktadach regulacji proporcjonalnej dziatajgcych w domenie temperatury lub czasu,
na przyktad:

Instalacjach grzewczych

Do systemdw ogrzewania podtogowego, $ciennego i grzejnikowego w celu indywidualnej regulacji temperatury pomieszczenia bgdz
okreslone;j strefy:

— w mieszkaniach, salach konferencyjnych, pomieszczeniach magazynowych, szkotach, itp.

— Do regulacji mieszania, przeptywu masowego itp.

Instalacjach wentylacyjnych
Do regulacji temperatury powietrza nawiewanego za pomoca np. kurtyn powietrznych itp.

Instalacjach chtodniczych
Do regulacji temperatury w pomieszczeniach za pomoca np. klimakonwektoréw, belek chtodniczych itp.

Optymalne wyniki mozna uzyskaé nawet w przypadkach wysokich wymagan dotyczacych doktadnosci lub w uktadach sterowanych
procedurami o wysokim stopniu trudnosci, np. w szeroko rozgatezionych sieciach sterowania centralnego oraz uktadach sterowania
automatykg budynkdw.
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Dziatanie
1. Zasada dziatania przy uruchamianiu Automatyczna detekcja typu (Type Detection)
Procedura uproszczonego wyswietlania bez zaworu Jedli kable doprowadzajace napiecie sterowania (Control

Voltage) zostang podtaczone wedtug wymaganego typu:
0-10V,10-0V,2-10V, 10 -2V (patrz schemat potaczen),
Yo5082-10V]10-21 sitownik EMO TM automatycznie wykrywa wymagang funkcje

—_ === po wiaczeniu zasilania (Power On) sterownika i stownika (Rys.
Y=50%(0-10V]10-0V) 1).

[T=25°C

t [min. Automatyczna regulacja skoku (Stroke Adjustment)
Podczas pierwszego uruchomienia (initial operation) sitownik
EMO TM uruchamia procedure skréconego resetowania zaworu
(resetting) poprzez nagrzewanie (R ON) uktadu rozpreznego

Worklng Pring (Rys. 1). Po fazie chtodzenia (R OFF) ukfad rozprezny sitownika
/\ ponownie sie nagrzewa, a po uptywie czasu opdznienia (time
AW : | ; | > lag) nastepuje proces rdwnomiernego otwarcia. W ten sposob
P5 10 15 t[min. sitownik wykonuje pefny skok (stroke), wykrywajgc potozenie
T ON l OFF ON OFF T PO [-+] peinego otwarcia oraz Wymiar zamknigcia (closing dimension)
;yt—p ~Resetting stroke Adistment : zaworu,. L.Jmozl|vv'|a to okreslgnlg skoku zaworu z wysokg
tion | (initial operation) |iat Power on/ monty[NOrmal Operation| zdolnoscig rozdzielcza. Napiecie sterowania podawane ze

sterownika wiaze sie z efektywnym skokiem zaworu zaleznoscia
liniowa (Rys. 1, 3).

Regulacja skoku zapobiega zjawisku przekroczenia skoku

Y[Vl [T=25°C] (overstroke) przez sitownik EMO TM. Do minimum skraca to
opdznienie czasowe (time lag) i optymalizuje charakterystyki
sterowania (Rys. 3).

2. Zasada dziatania z zaworem TBV-CM

A i ® Aby na state utrzymac prawidtowa relacje miedzy napieciem
) | ) o i ) sterowania a skokiem, procedure regulacji skoku zaworu
' t 1 1o 25 tmin] automatycznie powtarza sie co miesigc (monthly) (Rys. 3).
tim’ex lag . time lag
h [mm] _”H_ _ﬂ "_ Praca normalna (Normal Operation)

s LT T A S I S Podczas normalnej pracy sitownik EMO TM reguluje skok
f='°_’§ -_\5\_ / \ i e i i , zaworu zaleznie od napiecia sterujgcego podawanego przez
nE | aenapimenson \L A ‘3 sterownik, wedtug ustalonej prawidtowej zaleznosci miedzy

1 “! T | , ] . tymi wielkosciami. Odnosne potozenia posrednie zaworu sg

0 i 5 10 25 t[min.] precyzyjnie kontrolowane poprzez wtgczanie i wytgczanie
[R] 5 5 nagrzewania uktadu rozpreznego (R PDM, Rys. 2, 3).
—[---[ PDM[ON [PDM[_OFF PDM OFF ]
| “Normal Operation | v, oy |schneds Tryb gotowosci (Stand By Mode)

Gdy sitownik znajdzie sie w potozeniu odpowiadajacym
wymiarowi zamkniecia (closing dimension) dla wszystkich napie¢

3. Zasada dziatania z korpusem standardowego zaworu sterujacych, na czas 15 minut wigcza sie tryb gotowosci. W tym
termostatycznego trybie ukfad rozprezny znajduje sie w stanie niskiego poboru
v oA [T=25°C energii, lecz w temperaturze roboczej umozliwiajacej reagowanie
L ' na nowe sygnalty ze sterownika z minimalnym opdznieniem
7 czasowym (time lag) (Rys. 2, szczegdt A).
‘—gg Podczas trybu gotowosci moze pojawic sie brak catkowitego
£s zamkniecia zaworu.
S , ! .
T T .
time lag time lag time lag 15time |agt[mm.- Tryb us’pienia (Sleep MOde)
- - e o il e Tryb ten wigcza sie w momencie zakonczenia trybu gotowosci.
Y ! | Podgrzewanie uktadu rozpreznego wytgcza sig. Stownik EMO T™M
15 | overstroke , , , rozpoczyna normalng prace po czasie opdznienia (time lag)
o —— — ~ — —-/ X— — nieprzekraczajacym o$miu sekund od momentu podania
N " Closing pimension ™1 |\ napigcia sterujacego ze sterownika (Rys. 2, szczegot B).
1 : | : : | —
o L 1o 15 tmin.
ER]—I--- Off [ On OFF_[PDMIOn[ PDM_[OFF[PDM
|" Stmkﬁnér?tjr:f;)tment Normal Operation ﬁ,fg,ﬁ‘e’




Zakres roboczy

EMO TM jest zaprojektowany tak, aby pasowat do wszystkich
zaworow TA/HEIMEIER oraz rozdzielaczy ogrzewania
podpodiogowego z przytgczem do sitownika M30x1,5.
Sitownik ma zakres pracy odpowiadajgcy X =

11,10 mm - 15,80 mm.

Automatyczna detekcja i sygnalizacja skoku zaworu

closed

0-21mm..<4,7mm

Instalacja

Klasa ochrony:

IP 54

EN 60529

IP 54

EN 60529

IP 54

EN 60529
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Schemat podtaczenia

GND (COM) >
24VAC (+25 %[-20 %) >
50-60 Hz; max 7W, nom 3W, min 0,1 W
Y4 (0/2..10vDC) >
(Rout < 100 kQ) >
Y4 (10...2/0 vDC)
o o nc nc
' 0 white
5 hovad—— | (5] Te Te o ® o ® 0
| 9 brown é 100% é 100% é 100% éwo%
A E Y? i< mecazon | B/ m = madnen | N P77 meazen | B m = = mamn | N
9 green min 125N min 125N min 125N min 125N
% ) f Yl é 0%0 Y 10V___ 8 0%0 Y 10\/____ g 0%2 Y 10V____ g 0%2 Y 10v
! e yellow Yt =0...10VDC Y} =10...0 vDC vt =2..10vDC Y{ =10..2VDC
|

V*:@:Nc " Ri (Y/GND) = 100 kQ (I < 0,1 mA)

NC = normalnie zamknigty 1 biaty

n. c. = nie podtgczony (odciety lub zaizolowany) 2 brgzowy
3 zielony
4 70ty

Tabela podtaczania

Napiecie sterujace GND (COM) 24V AC Y1 Y]
biaty brazowy zielony 26tty
1 2 3 4
0-10V X X X —/n.c.
10-0V X X —/n.c. X
2-10V X X X 24V AC
10-2V X X 24\ AC X
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Wytyczne projektowe

Kompatybilnos$¢ regulatora *)

Regulatory proporcjonalne uzywane w potaczeniu z EMO T™
musza mie¢ sygnat sterujgcy 0/2V-10DC lub 10V-2/0V i musza
mie¢ rezystancje wewnetrzna.

Dla regulatoréw bez wewnetrznej rezystanciji (np. niektore
regulatory pokojowe, stacje strerujgce i sterowniki push-pull)
wymagany jest dodatkowy opornik (wyjscie do uziemienia).
Przyjmij do obliczer max prad wyjsciowy 1_,. Rezystancja(typ.)
przy pradzie |, 2 mA = 5,6 kQ / a gdy >2 mA = 3,3 k(J; typ
0,25 W.

Niskie napiecie bezpieczne 24 V

W przypadku wymaganego niskiego napiecia gwarantujagcego
bezpieczenstwo (SELV wg DIN VDE 0100) nalezy zastosowac
transformator bezpiecznie izolowany zgodnie z EN 61558.

Dobér transformatora 24 V

Do pracy z napieciem 24 V konieczny jest transformator o mocy
odpowiadajgcej wymaganiom normy EN 60730.

Przy doborze mocy transformatora nalezy pamietac o
zwigkszonym jej poborze w czasie wigczania. To samo dotyczy
wymiarowania stykdw przetaczajgcych regulatora temperatury
pokojowe;.

Minimalna moc wyjsciowa transformatora zalezy od sumy
poboru mocy przez EMO TM 24 V (w czasie wigczania) i od
sumy poboru mocy przez termostat pokojowy.

Dtugosé kabla

Aby zapewni¢ wiasciwe czasy otwierania / zamykania sitownika,
spadek napiecia na przewodach zasilajgcych (zalezny od
dtugosci i przekroju przewodu) w czasie wigczania nie moze
przekroczy¢ 4%.

Do przyblizonego zwymiarowania przewoddéw miedzianych
stosuje sie nastepujacy wzor praktyczny:

L maks. =1/n
L maks.: dtugosc kabla w [m] (zobacz schemat przytaczeniowy)

I: warto$¢ z tabeli [m]
n: ilos¢ sitownikdw

Przewoéd Przekréj: | Uwaga:

rodzaj/nazwa A 24V zastosowanie; poréwnanie
[mm?] [m]

LiY/skretka podwdjna 0,34 38 odpowiada ¢ 0.6 mm

Y(R)/przewdd dzwonkowy 0,50 56 model Y(R) 2 x 0.8

HO3VVF/PVC- przewdd zasilajacy 0,75 84 nie uktadac pod tynkiem

NYM/przewdd instalacyjny 1,50 168 takze dla NYIF 1.5 mm?

NYIF/ptaski przewdd instalacyjny 2,50 280 takze dla NYM 2.5 mm?

Przyktad obliczen:
Szukane:
maks. dtugos¢ kabla L maks.

Dane:

Napiecie U =24V

Przekrdj przewodu A = 2 x 1.5 mm?
Wartos¢ tabelaryczna | = 168 m
llos¢ sitownikéw n = 4

Rozwigzanie:
Lmaks.=1/n=168/4=42m
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Produkty
24 VAC
Dtugos¢ kabla [m] EAN Nr artykutu
2 EMO TM, NC (normalnie zamkniety)
© 0,8 4024052837618 1868-00.500
2 4024052837717 1868-01.500
5 4024052837816 1868-02.500
M30x1,5 EMO TM, NC (normalnie zamkniety) - z kablem bezhalogenowym
0,8 5902276895395 322041-50004
2 5902276895401 322041-50005
5 5902276895418 322041-50006
Akcesoria
Ostona zabezpieczajgca dla EMO T i EMO TM
Do miejsc ogdlnodostepnych jako
zabezpieczenie przed kradziezg oraz EAN Nr artykutu
uszkodzeniem (np.: budynki uzytecznosci Biata RAL 9016 4024052930111 1833-40.500
publicznej, szkoty, przedszkola, itp.)
Wyposazony w przepust dla przewodu
elektrycznego o gwincie zewnetrznym
M12x1.5 dla podtgczenia nakretki z
peszlem ochronnym. Peszel wraz z
nakretka poza zestawem.
Potaczenie do zaworéw innych producentéw
Adapter do montazu EMO T/EMO TM na Producent EAN Nr artykutu
zaworach innych producentow. Danfoss RA (@~20 mm) 4024052297016  9702-24.700
Gwint M30x1.5 Danfoss RAV (@~34 mm) 4024052300112 9800-24.700
Danfoss RAVL (@=26 mm) 4024052295913 9700-24.700
Vaillant (@=~30 mm) 4024052296019 9700-27.700
TA (M28x1,5) 4024052336418 9701-28.700
Herz (M28x1,5) 4024052296316 9700-30.700
Markaryd (M28x1,5) 4024052296514 9700-41.700
Comap (M28x1,5) 4024052296712 9700-55.700
Oventrop (M30x1,0) 4024052428519 9700-10.700
Giacomini (@=~22,6 mm) 4024052429714 9700-33.700
Ista (M32x1,0) 4024052511419 9700-36.700
Uponor (Velta) 4024052448111 9700-34.700
- Euro-/Kompakt distributor
lub zawdr powrotny 17
Uponor (Velta) 4024052510917 9701-34.700
- Provario distributor
Potaczenie do wktadek zaworowych
Adapter do montazu EMO T/EMO TM
z gwintem M30x1.5 na wktadkach Model EAN Nr artykutu
zaworowych do przytacza zaciskowego Seria 2 4024052297214 9703-24.700
Seria 2 lub Seria 3. Seria 3 4024052313518 9704-24.700

Gwint M30x1,5 wg normy zaktadowe;.
Producenci grzejnikdw: karta Gtowice

termostatyczne.
Produkty, teksty, fotografie, rysunki oraz wykresy w tym dokumencie moga byc zmienione przez
. IMI Hydronic Engineering bez wczesniejszego zawiadomienia oraz podania powodu. Po najnowsze
| M | Hydronlc informacje o naszych produktach prosimy o wizyte na stronie www.imi-hydronic.pl.
Engineering
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