TA-Slider 160 KNX

iy P

Elektrické pohony
Digitalné konfigurovatelny proporcionalni pohon pro
Bus komunikaci s KNX — 160/200 N
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TA-Slider 160 KNX

Digitalné konfigurovatelné pohony pro Bus komunikaci s KNX.
Disponuiji pokrocilou technologii umozniujici digitalni konfiguraci vdech
parametrd. PIné programovatelny binarni vstup, relé a nastavitelny
maximalni zdvih ventilu pfinaseji nové moznosti pro vyvazovani a
pokrodilou regulaci hydronickych systémd.

Klicové vliastnosti

> PIné konfigurovatelny
K dispozici vice nez 100 moznosti
nastaveni pro konfiguraci vstupnich a
vystupnich signald, binarniho vstupu,
relé, charakteristiky a mnoha dalSich
parametrd.

> Snadna diagnostika
Zaznamenava 5 rdznych typd
poruchovych hlaseni pro rychlou
diagnostiku.

> Vynikajici konektivita
Tato verze pohonu umoznuje
konfiguraci, ovladani a komunikaci
pres KNX Bus.

Technicky popis
Funkce: Charakteristika: Zdvih:
Proporcionalni regulace Linearni, EQM 0,25 a obracena EQM 0,25. 6,9 mm

Detekce zdvihu

Automatické nastaveni uzaviraci sily
Indikace rezimu, stavu a polohy
Nastaveni omezeni zdvihu
Nastaveni minimalniho zdvihu
Ochrana proti zablokovani ventilu
Detekce ucpani ventilu

Posun do bezpecnostni polohy
Diagnostika/protokolovani

Verze KNX:
+ 1 binamni vstup, max. 100 Q, max.
délka kabelu 10 m nebo stinény kabel.

Verze KNX R24:

+ 1 binarni vstup, max. 100 Q, max.
délka kabelu 10 m nebo stinény kabel.

+ 1 relé, max. 2A, 30 VAC/VDC pri
odporové zatézi.

Napajeci napéti:
Komunikace KNX Bus.

Elektricky prikon:
Standardné 216 mW; Maximalngé 600 mW

Vstupni signal:
KNX Bus.

Vystupni signal:
KNX Bus.

Vychozi nastaveni: Linearni.

Rychlost prestaveéni:
10 s/mm

Uzaviraci sila:

160/200 N

Automatické nastaveni uzaviraci sily 160 N
nebo 200 N pro ventily IMI Hydronic
Engineering.

Teploty:

Teplota média: max. 120 °C
Provozni prostfedi: 0 az +50 °C
(6-95% RV, nekondenzuijici)
Ulozné prostiedr: -20 az +70 °C
(5-95% RV, nekondenzuijici)

Automaticka detekce zdvihu ventilu (aut.
nastaveni zdvihu).

Hladina hluku:
Max. 30 dBA

Hmotnost:
0,20 kg

Pfipojeni k ventilu:
Ryhovana matice se zavitem M30x1,5.

Material:

Kryt: PC/ABS GF8

Pouzdro: PA GF40.

Ryhovana matice se zavitem: Poniklovana
mosazna.

Trida kryti:
IP 54 (pro v8echny pozice)
(podle normy EN 60529)

Trida ochrany:
(podle EN 61140)
Il (SELV)

Kabel:

1,2 nebo 5 m.

Moznost volby kabeldZe bez halogend,
tfida pozarmni B2 , — s1a, d1, a1 podle

EN 50575.

KNX: typ J-YY, 2x2x0.6 mm?.

KNX R24: typ J-YY, 2x2x0.6 mm? a kabel
relé typ LiYY, 3x0.34 mm?, s vodicovymi
koncovkami.

Barevné provedeni:
Bila RAL 9016, Seda RAL 7047.

Oznaceni:
Etiketa: IMI TA, CE, nédzev produktu,
objednaci &islo a technicka specifikace.

Certifikace CE:

LV-D. 2014/35/EU: EN 60730-1, -2-14.
EMC-D. 2014/30/EU: EN 60730-1, -2-14.
RoHS-D. 2011/65/EU: EN 50581.

Produktova norma:
EN 60730.
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Funkce

Nastaveni

Pohon miiZe byt nastaven pomoci softwaru KNX ETS
(miniméalné pozadovana verze je ETS5.0).

Programovani fyzické adresy m{ize byt provedeno bez kontaktné
pomoci magnetu jak je zobrazeno nize.

Kalibrace / aut. nastaveni zdvihu
Podle vybranych nastaveni v tabulce.

Typ kalibrace Pfi zapnutém Po ruénim

napajeni ovladani
Obé koncové polohy (Uplnd) NN J
Zcela vysunuta poloha (rychld) J J*
Z&dna J

*) Vychozi nastaveni

Poznamka: Obnoveni kalibrace Ize automaticky opakovat
jednou za mésic nebo za tyden.
Vychozi nastaveni: vypnuto.

Automatické nastaveni uzaviraci sily

Automaticka detekce typu ventilu pro nastaveni spravné
uzaviraci sily 160 N nebo 200 N pro ventily TA/HEIMEIER.
Vychozi nastaveni: zapnuto.

Nastaveni omezeni zdvihu

Na pohonu Ize nastavit maximalni zdvih mensi nebo rovny
detekovanému zdvihu ventilu.

Vychozi nastaveni: Bez omezeni zdvihu (100 %).

Nastaveni minimalniho zdvihu

Pohon Ize nastavit na minimalnim zdvih, pod ktery nebude
pohon uzavirat (s vyjimkou kalibrace).

U nékterych ventild TA/HEIMEIER mdZe byt také nastaven
minimalni priitok q__ .

Vychozi nastaveni: Bez minimalniho zdvihu (0%).

Ochrana proti zablokovani ventilu

Jestlize po dobu jednoho tydne nebo jednoho mésice
neprobéhne zadny pohyb ventilu, pohon provede pohyb v
délce jedné &tvrtiny celého zdvihu ventilu a nasledné se vrati do
pozadované polohy.

Vychozi nastaveni: vypnuto.

Detekce ucpani ventilu

Pokud se pohyb pohonu zastavi pfed dosazenim pozadované
polohy, pohon se posune zpét a pokusi se o novy pohyb. Po
tfech pokusech se pohon presune do nastavené bezpeénostni
polohy.

Vychozi nastaveni: zapnuto.

Bezpecnostni poloha

Posun do zcela vysunuté nebo zasunuté polohy, kdyz dojde k
témto chybam: nizka hodnota napajeni, pferuseni vedeni, ucpani
ventilu nebo chyba detekce zdvihu.

Vychozi nastaveni: poloha zcela vysunuta.

Diagnostika/protokolovani

Pét réiznych chybovych hlaseni (nizka hodnota napéjenti, signal
mimo rozsah, zablokovani ventilu, chyba detekce zdvihu,
cyklovani) mdze byt reportovano pres KNX Bus. Ulozené chyby
se pfi odpojeni napajeni vymazou.

Binarni vstup

Pokud je obvod binarniho vstupu prerusen, pohon se posune do
nastavené polohy zdvihu, pfepne na nastaveni omezeni druhého
zdvihu nebo najede na plny zdvih bez ohledu na jakakoli
omezeni pro proplachovaci Ucely. Viz. také detekce systému
Change-over.

Vychozi nastaveni: Vypnuto

Detekce systému Change-over
Prepinani mezi dvéma réiznymi nastavenimi omezeni zdvihu na
zékladé prepnuti binarniho vstupu nebo pres KNX.

Pfipojovaci rozhrani pro komunikaci KNX Bus
Kroucena dvojlinka; KNX/TP

Vice detailnich informaci najdete v dokumentech pro
implementaci protokolu TA-Slider 160 KNX a KNX R24.
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Indikace pomoci LED

Stav

Cervena (vytapéni) / Modra (chlazeni)

A %‘ — - e = | Zcela zasunuto (vieteno pohonu) Dlouhy impuls — kratky impuls
A4 E - em— = e | ZCela vysunuto (vieteno pohonu) Kratky impuls — dlouhy impuls
DE E\ Prostfedni poloha Dlouhé impulsy

Probiha pohyb

Kratké impulsy

Probihé kalibrace

2 kratké impulsy

LED

:D/-/ @ Ruéni rezim nebo odpojeni el. napajeni Vypnuto
Chybovy kod Fialova
)= @ - - = | P¥ili§ nizka hodnota napéjent 1 impuls
T
( 32%1 - == Rozpojené vedeni (2-10 V) 2 impulsy
@ E@ ooe oo Ucpany ventil nebo cizi pfedmét 3 impulsy
E @ E@ m@me o= Chyba detekce zdvihu 4 impulsy

Instalace

Upozornéni!

X=10.0-16.9




Schéma zapojeni

TA-Slider 160 KNX

TA-Slider 160 KNX R24
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Note: Svorka M je uvnitf propojena se svorkou “-“ sbérnice KNX Bus.

Svorka Popis

M Nulova svorka pro bezpotencialovy kontakt

B Pripojeni pro potencialng beznapétovy kontakt (napf. detekce otevieného okna), max. 100 Q, max. délka kabelu 10 m
nebo stinény kabel

COM Verze KNX R24: SpoleC¢né kontakt relé, max. 30 VAC/VDC, max. 2A odporového zatizeni.

NC Bez proudu sepnuty kontakt pro relé

NO Bez proudu rozepnuty kontakt pro relé
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Provedeni - TA-Slider 160 KNX

45 TA-Slider 160 KNX
= Kroucena dvojlinka; KNX/TP

)
%—ég‘ S binarnim vstupem

M30x15 Délka kabelu [m] Bus Objednaci &.

1 KNX 322224-01001
2 KNX 322224-01002
5 KNX 322224-01003
S kabelem bez halogent

1 KNX 322224-01004
2 KNX 322224-01005
5 KNX 322224-01006

Provedeni - TA-Slider 160 KNX R24

78— 24 r“ TA-Slider 160 KNX R24
= Kroucena dvojlinka; KNX/TP

S binarnim vstupem a relé 24V

i Iom Délka kabelu [m] Bus Objednaci &.

M30x1.5 1 KNX 322224-01301
2 KNX 322224-01302
5 KNX 322224-01303
S kabelem bez halogent
1 KNX 322224-01304
2 KNX 322224-01305
5 KNX 322224-01306

Doplnkové vybaveni

Servisni magnet
Pro bezkontaktni programovani fyzické Objednaci é.

adresy. 1865-01.433

Veskeré produkty, texty, fotografie a diagramy pouzité v tomto dokumentu mohou byt zménény spolecnosti
IMI Hydronic Engineering bez predchoziho upozornéni a udani divodu. Pro aktualni informace o nasich

. produktech a technickych datech, navstivte prosim stranky www.imi-hydronic.com.
Hydronic
Engineering TA-Slider 160 KNX CS ed.7 11.2020



